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Griff befestigung bei Sanitararmaturen 

m 

1 Die Erfindung betrifft eine Griff befestigung bei Sani- 
tararmaturen mit einem Handgriff, der auf einem Ven- 
tilglied axial aufschiebbar und von einem Rastelement, 
das mit an seiner vorstehenden Stirnseite ausgebilde- 
5 ten Rastzungen in der Stecklage hinter einen Vorsprung 
des Handgriffes fasst, in seiner Axialposition gesi- 
chert ist. Hierbei umfasst das Ventilglied eine Stell- 
mutter oder eine Ventilspindel oder dergleichen Aus- 
bildung an einem Ventil. 

10 Eine derartige Griff befestigung ist aus der deutschen 
^ Patentschrif t 16 75 417 bekannt . Das Rastelement ist 

hierbei mit einer Kopfschraube und einer Verzahnung 
auf einer Ventilspindel befestigt, wahrend der Hand- 
griff axial auf eine AuSenverzahnung aufschiebbar und 

15 von in der Stecklage hinter einen Vorsprung des Hand- 
griffs fassenden, federnden Keilnasen des Rastelements 
axial gesichert ist. Dabei kann es jedoch nicht ausge- 
schlossen werden, dass vom Benutzer bei einer Ventil- 
betatigung der Handgriff von dem Rastelement der Sani- 

2 0 tararmatur unbeabsichtigt vollig abgezogen wird. 
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Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, die 
Grif fbef estigung zu verbessern und insbesondere so 
auszubilden, dass ein unbeabsichtigtes Abziehen des 
Handgriffes von der Sanitararmatur sicher vermieden 
5 wird. 

Diese Aufgabe wird bei einer gattungsgemaSen Griffbe- 
f estigung dadurch gelost, dass das Rastelement axial 
versetzt zu den Rastzungen am AuSenmantel ein Gewinde 

10 - aufweist, dessen Kerndurchmesser gleich oder groSer 
als der AuSendurchmesser der Rastzungen ist, und der 
Handgriff in einer Offnung axial versetzt zu dem Vor- 
sprung ein entsprechendes Innengewinde hat, wobei die 
Gewinde in der Lange so dimensioniert sind, dass der 

15 Handgriff vor der Verrastung mit den Rastzungen vorn 
Gewinde freikommt und axial in seine Rastposition 
schiebbar ist . 

Ein volliges Abziehen des Handgriffes von der Sanitar- 
armatur wird hierbei von dem vorgesehenen Gewinde si- 
2 0 cher verhindert . Der Handriff kann erst nach einem 
Schraubvorgang uber das Gewinde vollig von der Sani- 
tararmatur gelost werden. Als Ventilglied kann hierbei 
sowohl eine Ventilspindel fur ein Mengenregulierventil 
und/oder ein Mehrwegeventil als auch eine Reguliermut- 

2 5 ter fur ein thermos tatisch geregeltes Wassermischven- 

til vorgesehen sein. 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung kann der Hand- 
griff zweckmafiig mit einem Polygonprof il , vorzugsweise 

3 0 mit einer Verzahnung, versehen sein, das so bemessen 

ist, dass es nach dem Schraubvorgang liber das Gewinde 
mit einem entsprechenden Polygonprof il des Ventilglie- 
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des durch ein axiales Verschieben zur drehfesten Ver- 
bindung in Eingriff bringbar ist. 

Vorteilhaft kann hierbei das Rastelement mit einer 
Schraube an einem Ventilelement befestigt sein, wobei 
an der Schraube ein vorstehender Zapfen ausgebildet 
ist, der als Fuhrung und radiales Sttitzlager fur den 
Handgriff dienen kann. 



Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
10 Zeichnung dargestellt und wird im Folgenden naher er- 
lautert. Es zeigt in der Zeichnung 



15 



20 



25 



Figur 1 einen Teil eines thermostatisch geregel- 
ten Wassermischventils im Langsschnitt ; 

Figur 2 den in Figur 1 gezeigten Handgriff in 
Draufsicht, in verkleinerter Darstel- 
lung; 

Figur 3 den in Figur 2 gezeigten Handgriff urn 
90° gedreht, in der Seitenansicht ; 

Figur 4 den in Figur 3 gezeigten Handgriff in 
der Schnittebene IV; 

Figur 5 das in Figur 1 gezeigte Rastelement in 
Seitenansicht; 



30 



Figur 6 das in Figur 5 gezeigte Rastelement in 
der Schnittebene VI; 

Figur 7 das in Figur 5 gezeigte Rastelement in 
Draufsicht; 

Figur 8 die in Figur 1 gezeigte Schraube in Sei- 
tenansicht; 
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Figur 9 die in Figur 1 gezeigte Haube im Langs- 
schnitt . 

In Figur 1 der Zeichnung ist ein thermostatgeregeltes 
5 Mischventil mit dem Teilbereich der Temperatursoll- 
werteinstellvorrichtung dargestellt. Hierbei ist eine 
hulsenf ormige Stellmutter 5 vorgesehen, die mit einem 
in der Zeichnung nicht darges tellten Gewinde die je- 
weils erf orderliche SollwertstellgroSe fur einen e- 
10 benfalls nicht dargestellten Thermos t a ten erzeugt. Die 
Stellmutter 5 ist dabei von einer Haube 5 0 umgeben, 
die mittels Verzahnung 500 drehfest mit der Stellmut- 
ter 5 verbunden ist. 

An der einen Stirnseite der Haube 50 ist an der Innen- 
15 wandung eines Vorsprungs eine Verzahnung 13 ausgebil- 
det, in die ein Handgriff 1 mit einem nabenf ormigen 
Ansatz 14 mit entsprechender Verzahnung 13 zur dreh- 
festen Verbindung einschiebbar ist. Konzentrisch zur 
Verzahnung 13 und der Mittelachse 15 ist eine Stirn- 

2 0 flache 501 fur die Anlage eines Rastelements 2 ausge- 

bildet. Das Rastelement 2 wird hierbei mit einer ko- 
axial angeordneten Schraube 3 durch eine Bohrung 5 02 
mit einem Gewinde 32 in einer entsprechenden Gewinde- 
bohrung- in der Zeichnung nicht dargestellt - in der 
25 Stellmutter 5 an der Stirnflache 501 befestigt. 

Das Rastelement 2 tragt im Bereich der einen Stirnsei- 
te radial federnde Rastzungen 20, wie es insbesondere 
aus Figur 5 bis 7 entnehmbar ist. Axial neben den 

3 0 Rastzungen 2 0 ist ein am AuSenmantel ausgebildetes Ge- 

winde 21 vorgesehen. Im Anschluss an das Gewinde 21 
weist der AuSenmantel des Rastelements 2 eine zylind- 
rische Einschnurung 23 mit einem Durchmesser unterhalb 
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des Kerndurchmessers des Gewindes 21 auf. Die Lange 
der Einschnurung 23 betragt etwa die zweifache Lange 
des Gewindes 21. Konzentrisch zur Mittelachse 15 ist 
in dem Rastelement 2 eine Durchgangsbohrung 25 vorge- 
5 sehen, in die die Schraube 3 einfuhrbar ist, wobei ein 
an der Schraube 3 ausgebildeter Ringbund 31 von einer 
Aussenkung 22 aufgenommen wird, wie es aus Figur 1 der 
Zeichnung zu entnehmen ist. AuSerdem ist ein von einer 
Ringschulter 24 des Rastelementes 2 gesttitzter gummi- 
10 elastischer O-Ring 4 im Bereich der Stirnseite der 
Haube 50 in einer umlaufenden Ringnut angeordnet . 

An dem zusammen mit der Haube 50 an der Stellmutter 5 
mit der Schraube 3 befestigten Rastelement 2 kann der 
15 Handgriff 1 mit seinem nabenf ormigen Ansatz 14 axial 
aufgeschoben werden. In dem Ansatz 14 ist eine als 
Sackbohrung ausgebildete Of fnung 10 vorgesehen, in der 
im hinteren Bereich ein umlaufender Vorsprung 11 fur 
die Rastzungen 20 ausgebildet ist. Im vorderen Bereich 

2 0 weist die Of fnung 10 einen erweiterten, eine zylindri- 

sche Wandung 100 aufweisenden Bereich fur die Anlage 
des O-Ringes 4 auf, so dass der O-Ring 4 als radiales 
Sttitzlager wirkt. Im Anschluss daran ist ein entspre- 
chend zum Gewinde 21 des Rastelements 2 ausgebildetes 
25 Innengewinde 12 vorgesehen, wahrend zwischen dem 
Innengewinde 12 und dem ringf ormigen Vorsprung 11 eine 
ringf6rmige Ausnehmung 101 ausgebildet ist, des sen 
Durchmesser groSer als der Au&endurchmesser des Gewin- 
des 21 des Rastelementes 2 ist. Die Lange der Ausneh- 

3 0 mung 101 entspricht etwa der zweifachen Lange des 

Innengewindes 12 . Am vorderen Aufeenmantel des Ansatzes 
14 ist aufierdem eine Verzahnung 13 fur den Eingriff in 
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die an der Haube 50 ausgebildete Verzahnung 13 vorge- 
sehen. 

Die Grif fbef estigung kann in folgender Weise montiert 
5 werden : 

Zunachst wird die Haube 50 liber die Stellmutter 5 auf- 
geschoben und liber die Verzahnung 500 drehfest gekup- 
pelt. Sodann wird das Rastelement 2 zusammen mit der 
Haube 5 0 von der Schraube 3 an der Stellmutter 5 axial 
10 befestigt. An der vorstehenden Stirnseite weist die 
Schraube 3 einen Schlitz 33 fur den Ansatz eines Dreh- 
werkzeuges auf. Im Anschluss daran kann der O-Ring 4 
iiber eine Ringschulter 24 in eine Ringnut eingebracht 
werden . 

15 Hiernach kann der Handgriff 1 mit der Offnung 10 axial 
auf das Rastelement 2 aufgebracht werden. Beim Auf- 
schieben gelangt zunachst das Innengewinde 12 an dem 
Gewinde 21 des Rastelements 2 zur Anlage. Die Gewinde- 
paarung 12, 21 kann nur durch eine Schraubbewegung ti- 

2 0 berwunden werden, Danach gelangt das Innengewinde 12 

in den Bereich der zylindrischen Einschnurung 23 des 
Rastelementes 2, so dass der Handgriff 1 in der ge- 
wtinschten Drehstellung mit seiner Verzahnung 13 in die 
entsprechende Verzahnung 13 der Haube 50 durch ein 
25 weiteres axiales Verschieben in Eingriff gebracht wer- 
den kann. Hierbei wird der Handgriff 1 von einem vor- 
stehenden Zap fen 3 0 der Schraube 3 im Grund der Off- 
riung 10 geftihrt, wobei nach der Anlage des O-Ringes 4 
an der zylindrischen Wandung 100 bei einem weiteren a- 

3 0 xialen Verschieben gegen die Stellmutter 5 von dem 

ringformigen Vorsprung 11 die Rastzungen 2 0 radial 
nach innen ausgelenkt werden, bis sie zuriickfedemd 
den Vorsprung 11 hintergreif en und den Handgriff 1 in 
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seiner axialen Stecklage sichern. In der Stecklage 
wirkt der Zapfen 3 0 der Schraube 3 als radiales Stutz- 
lager ftir den Handgriff 1. 

Die Handgrif fdemontage kann in umgekehrter Reihenfolge 
5 erfolgen. 

In dem vorstehend beschriebenen Ausf uhrungsbeispiel 
ist die Grif fbef estigung bei einer Temperatursollwert- 
einstelleinrichtung eines thermos tatgeregel ten Misch- 
10 ventils dargestellt. Selbstverstandlich kann die Hand- 
grif fbef estigung auch bei anderen Ventilen z. B. an 
einer Ventilspindel eines Mengenregulierventils 
und/oder eines Mehrwegeventils eingesetzt werden. 

15 



20 
25 
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Patentanspruche 

Grif fbef estigung bei Sanitararmaturen mit einem 
Handgriff, der auf einem Ventilglied axial auf- 
schiebbar und von einem Rastelement, das mit an 
seiner vorstehenden Stirnseite ausgebildeten Rast- 
zungen in der Stecklage hinter einem Vorsprung des 
Handgriff es fasst, in seiner Axialposition gesi- 
chert ist, dadurch gekennzeichnet , dass das Rast- 
element (2) axial versetzt zu den Rast zungen (20) 
am AuEenmantel ein Gewinde (21) aufweist, dessen 
Kerndurchmesser gleich oder groSer als der AuiSen- 
durchmesser der Rastzungen (20) ist, und der Hand- 
griff (2) in einer Offnung (10) axial versetzt zu 
dem Vorsprung (11) ein entsprechendes Innengewinde 

(11) hat, wobei die Gewinde (12, 21) in der Lange 
so dimensioniert sind, dass der Handgriff (1) vor 
der Verrastung mit den Rastzungen (20) vom Gewinde 

(12, 21) freikommt und axial in seine Rastposition 
schiebbar ist. 

Grif fbef estigung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Handgriff (1) mit einem Poly- 
gonprofil fur die drehfeste Verbindung mit dem 

. . ./9 



Ventilglied versehen ist, das so positioniert ist, 
dass es erst nach dem Uberwinden des Gewindes (12, 
21) in Eingriff bringbar ist. 

Grif fbef estigung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass als Polygonprof il eine Verzahnung 
(13) vorgesehen ist. 

Grif fbef estigung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, dass 
das Rastelement (2) mit einer Schraube (3) an dem 
Ventilelement befestigt ist. 

Grif fbef estigung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Schraube (3) am vorstehenden 
Bereich einen Zapfen (30) tragt, der ein Ftihrungs- 
und Sttitzlager fur den Handgriff (1) bildet. 

Grif fbef estigung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet , dass 
die Offnung (10) im Handgriff (1) als Sackbohrung 
ausgebildet ist, die im vorderen Bereich eine zy- 
lindrische Wandung (100) fur die Aufnahme eines O- 
Ringes (4) hat, der als Radiallager eine Verbin- 
dung zum Ventilglied bildet. 

Grif fbef estigung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, dass 
als Ventilglied eine Stellmutter (5) mit einer 
Haube (50) vorgesehen ist, wobei der Handgriff (1) 
mit einer ersten Verzahnung (13) mit der Haube 
(50) und die Haube (50) mit einer zweiten Verzah- 
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nung (500) mit der Stellmutter (5) drehfest ver- 
bunden ist. 

Griff befestigung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass die Haube (50) sowie das Rastele- 
ment (2) mit der Schraube (3) axial an der Stell- 
mutter (5) befestigt sind. 

Grif fbef estigung nach wenigstens einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass 
die Schraube (3) einen Ringbund (31) fur die Axi- 
alsicherung des Rastelementes (3) hat. 

. Grif fbef estigung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Rastelement (2) eine Aussenkung 
(22) fur den Ringbund (31) aufweist. 
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Zusammenf assung : 



Grif fbef estigung bei Sanitararmaturen 



Bei einer Grif fbef estigung bei Sanitararmaturen mit 
einem Handgriff , der auf einem Ventilglied axial auf- 
schiebbar und von einem Rastelement, das mit an seiner 
vorstehenden Stirnseite ausgebildeten Rastzungen in 
der Stecklage hinter einen Vorsprung des Handgriff es 
fasst, in seiner Axialposition gesichert ist, ist vor- 
geschlagen, dass das Rastelement axial versetzt zu den 
Rastzungen am AuiSenmantel ein Gewinde aufweist, dessen 
Kerndurchmesser gleich oder groSer als der AuSendurch- 
messer der Rastzungen ist, und der Handgriff in einer 
Of fnung axial versetzt zu dem Vorsprung ein entspre- 
chendes Innengewinde hat, wobei die Gewinde in der 
Lange so dimensioniert sind, dass der Handgriff vor 
der Verrastung mit den Rastzungen vom Gewinde frei- 
kommt und axial in seine Rastposition schiebbar ist. 



